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OPIS PPRZYJETEGO MODELU KONSTRUKCII

OPIS MOZLIWEGO MODELU OBCIAZENIA

OPIS PRZYJETEGO MODELU OBCIAZENIA

WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MODELU POZBAWIONEGO TtUMIENIA
WYNHN( ANALIZY OBLICZENIOWEJ MODELU ZAOPATRZONEGO W TtUMIENIE
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CEL WYSTAPIENIA - \

e OCENA MOZLIWOSCI PROGRAMU ,,MIDAS GTS NX” W ZAKRESIE ANALIZY
DYNAMICZNEJ UKEADU MAS PODCZEPIONYCH DO WIBROIZOLATOROW

SPREZYNOWYCH ZAOPATRZONYCH W DOWOLNE TEUMIENIE, OBCIAZONEGO
DOWOLNA SItA HARMONICZNA,.

* WE WYSTAPIENIU TYM UZYTQ OKRESLENIE ,,MAS PODCZEPIONYCH DO WIBROIZOLATC)R()W .
SPREZYNOWYCH” PONIEWAZ TAKI ZAPREZENTOWANO TU MODEL. JEDNAK ROZUMIEC NALEZY,

ZE OKRESLENIE ,MAS OPARTYCH NA WIBROIZOLATORACH SPREZYNOWYCH”, BEDZIE ROWNIEZ
PRAWIDtOWE.

 PIERWSZA CZESC WYSTAPIENIA POSWIECONA BYtA OCENIE MOZLIWOSCI PROGRAMU W ZAKRESIE
ANALIZY STATYCZNEJ | MODALNEJ. ZAMIERZONA OCENA ZOSTAtA POMYSLNIE ZWERYFIKOWANA,
CO POZWALA OBECNIE NA ROZWAZANIA W ZAKRESIE ANALIZY DYNAMICZNEJ. NINIEJSZA CZESC
WYSTAPIENIA DOTYCZY OBCIAZENIA MODELU SIitA HARMONICZNA.
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OPIS PRZYJETEGO MODELU KONSTRLb

PRZYJETY MODEL KONSTRUKCII (str. 1/2).

e ROZWAZANY TU MODEL KONSTRUKCJI PRZEDSTAWIONO W PIERWSZEJ CZESCI
WYSTAPIENIA | NAZWANO GO TAM: MODEL FIZYCZNY MF-1.
 TRZY WIBROIZOLATORY POLACZONE ZE SOBA W UKtADZIE SZEREGOWYM, KAZDY
O INNEJ SZTYWNOSCI. WPROWADZONO DWIE OPCJE OBLICZENIOWE:
* |-SZA OPCJA: KAZDY WIBROIZOLATOR POSIADA TEUMIENIE ZEROWE.

* |I-GA OPCIA: KAZDY WIBROIZOLATOR POSIADA TLtUMIENIE NIEZEROWE, PROPORCJONALNE
DO SZTYWNOSCI. ZDECYDOWANO, BY POZIOM TLtUMIENIA MIAt CHARAKTER ,,StABY”.

« DO KAZDEGO WIBROIZOLATORA PODCZEPIONE ZOSTALY OBCIAZENIE O KIERUNKU
GRAWITACYINYM, W POSTACI MASY MODALNEJ, KTOREJ ZADEKLAROWANO
GEOMETRIE.

* UKtAD POSIADA TRZY DYNAMICZNE STOPNIE SWOBODY.

 UWAGA. MODEL POSIADA TYLKO TLUMIENIE ,,ZEWNETRZNE” (PRZYPISANE
WIBROIZOLATOROM).

* 0O DOLNEJ MASY MODALNEJ PODCZEPIONA BEDZIE SItA O KIERUNKU
GRAWITACYINYM, OKRESLONEJ WARTOSCI, DZIALAJACA HARMONICZNIE.
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OPIS PRZYJETEGO MODELU KONSTRLb

PRZYJETY MODEL KONSTRUKCII (str. 2/2).

SZKIC MODELU PROPOZYCJA MODELU
W MIDAS GTS NX
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OPIS MOZLIWEGO MODELU OBCIAZENIA

MOZLIWY MODEL OBCIAZENIA (str. 1/3).
e MODEL OBCIAZENIA WINIEN OPISYWAC KOMPLET EFEKTOW POWSTALYCH WE FAKTYCZNYM

ZJAWISKU FIZYCZYM.

W NINIEJSZEJ PREZENTACII ROZWA,ZAMY SItE DZIAtAJACA HARMONICZNIE, A ZATEM MOZEMY
(MIEDZY INNYMI) ZAPROPONOWAC NASTEPUJACE JEJ MODELE.

* STALA LICZBA OBROTOW WALU, BEZ ZMIANY WARTOSCI SItY DYNAMICZNEJ.
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OPIS MOZLIWEGO MODELU OBCIAZENIA

MOZLIWY MODEL OBCIAZENIA (str. 2/3).
* LINIOWO WZRASTAJACA LICZBA OBROTOW WALU, BEZ ZMIANY WARTOSCI SitY DYNAMICZNEJ.
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OPIS MOZLIWEGO MODELU OBCIAZENIA

MOZLIWY MODEL OBCIAZENIA (str. 3/3).
* LINIOWO WZRASTAJACA LICZBA OBROTOW, ZE ZMIANA WARTOSCI SItY DYNAMICZNEJ.
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OPIS PRZYJETEGO MODELU OBCIAZEh

* PRZYJETY MODEL OBCIAZENIA (str. 1/2).
« LINIOWO WZRASTAJACA LICZBA OBROTOW, ZE ZMIANA WARTOSCI SItY DYNAMICZNEJ.
« ZAtOZONO, ZE:
» ROZRUCH TRWAC BEDZIE W CZASIE ROWNYM 10-CIU OKRESOM STANU USTALONEGO WYMUSZENIA.
e PRACA USTALONA TRWAC BEDZIE W CZASIE ROWNYM 5-CIU OKRESOM STANU USTALONEGO WYMUSZENIA.
* WYBIEG TRWAC BEDZIE W CZASIE ROWNYM 10-CIU OKRESOM STANU USTALONEGO WYMUSZENIA.

e W CELU UJAWNIENIA ZACHOWANIA SIE MODELU PO WYGASNIECIU WYMUSZENIA PRZYJETO, ZE
PROWADZENIE ANALIZY OBLICZENIOWEJ REALIZOWANE BEDZIE TAKZE PO WYGASNIECIU WYMUSZENIA.

« ABY UMOZLIWIC POKAZANIE FENOMENU REZONANSU PRZYIETO, ZE CZESTOTLIWOSC STANU
USTALONEGO WYMUSZENIA, ODPOWIADAC BEDZIE NAJBARDZIEJ ISTOTNEJ, PIERWSZEJ POSTACI

DRGAN WtASNYCH, WYNOSZACEJ: 8.13 HZ.

MODE

MUMBER

EIGENVALUE

RADIANS

CYCLES

PERICD

1

2.609425e+003

3.108253e+0M1

8.130038e+000

1.230007e-001

2

1.3812684e+004

117527 2e+002

1.870503e+0M

2.346156e-002

3

2.774450e+004

1.8685871e+002

2.850598e+0M1

3772184002
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OPIS PRZYJETEGO MODELU
* PRZYJETY MODEL OBCIAZENIA (str. 2/2).
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WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MODELU
POZBAWIONEGO TtUMIENIA

ANALIZA LTH —str. 1/4.
* PRZEMIESZCZENIA
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WARTOSCI USTALONE

Masa gorna:
Masa srodkowa:
Masa dolna:

16 mm.
31 mm.
42 mm.
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WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MODELU
POZBAWIONEGO TtUMIENIA

ANALIZA LTH — str. 2/4.
= PREDKOSCI

WARTOSCI USTALONE

= Masa gorna: 800 mm/s.

; a Masa srodkowa: 1575 mm/s.
Masa dolna: 2150 mm/s.
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WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ Mh \

POZBAWIONEGO TtUMIENIA

ANALIZA LTH — str. 3/4.
= SlLY WE WIBROIZOLATORACH

WARTOSCI USTALONE

Wibro gorny: 310 N.
Wibro srodkowy: 230 N.
Wibro dolny: 110 N.
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WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MOD
POZBAWIONEGO TtUMIENIA

ANALIZA LTH — str. 4/4.
= REAKCJE PODPOROWE

WARTOSCI USTALONE
| R Podpora: 310 N.
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WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MODELU
ZAOPATRZONEGO W TtUMIENIE \

ANALIZA LTH - str. 1/5.
* PRZEMIESZCZENIA

n ; WARTOSCI USTALONE

= : 1 1 f Masa gorna: 0.55 mm.
2 m— ‘ f l ‘ " |- - 4 Masa Srodkowa:  1.15 mm.
3 | ' l ;‘ l,! ,“ '] f ',, ‘ ' | | Masa dolna: 1.80 mm.
ta 1R E RN R

& } ‘ ‘ AAHa I 1A

= A N AEA

AN

YRR I
= ; : , R
= ‘ ".l: I l"
% 4 [} i
— ' ) !' I" "‘ :! ‘.' ‘ ,
Rl ERIIR
?. : l[ |1 i ]
) ITIII'II:TI.I_Iﬁ I_T ”ll'l 3 T'Il : I[I T_Tl;': ITIT.IOIIEII



WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MODELU
ZAOPATRZONEGO W TtUMIENIE \

ANALIZA LTH — str. 2/5.
= PREDKOSCI

WARTOSCI USTALONE

B Masa gorna: 28 mm/s.
i ’ } } ‘ i Masa $rodkowa: 58 mm/s.
; ‘ ;i i :j ; |‘ l ‘ Masa dolna: 93 mm/s.
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WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MODELU
ZAOPATRZONEGO W TtUMIENIE

ANALIZA LTH — str. 3/5.
= SILY WE WIBROIZOLATORACH

WARTOSCI USTALONE

= Wibro gorny: 10.8 N.
= Wibro srodkowy: 8.3 N.
Wibro dolny: 7.5 N.
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WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MOD

ZAOPATRZONEGO W TtUMIENIE

ANALIZA LTH — str. 4/5.

= REAKCJE PODPOROWE
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WYNIKI ANALIZY OBLICZENIOWEJ MOD
ZAOPATRZONEGO W TtUMIENIE

ANALIZA LTH — str. 5/5.
= OSZACOWANIE FAKTYCZNEGO TLUMIENIA, ORAZ WSPOLCZYNNIKA DYNAMICZNEGO.

WARTOSC LOGARYTMICZNEGO DEKREMENTU TtUMIENIA (A) DLA WYMUSZENIA RZEDU
8.13 Hz, PRZYKLADOWO DLA DOLNEJ MASY BADANO BAZUJAC NA PONIZSZYM SZKICU.

OSZACOWANO, ZE: A~ 0.17 [ - ], ZATEM ODPOWIADAJACA
WARTOSC UtAMKA TEUMIENIA KRYTYCZNEGO: £ ~ 0.03.
WTEDY TEZ WYNIKAJACA WARTOSC WSPOLCZYNNIKA

DYNAMICZNEGO: v~ 17.
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PODSUMOWANIE \

ROZWAZONO MODEL UKtADU MAS PODCZEPIONYCH DO WIBROIZOLATOROW SPREZYNOWYCH. W MODELU
TYM WYDZIELONO DWA SUBMODELE: JEDEN POZBAWIONY JAKIEGOKOLWIEK TEtUMIENIA, A DRUGI
POSIADAJACY TLUMIENIE ,ZEWNETRZNE”, DOSTARCZONE ZAOPATRZENIEM KAZDEGO Z WIBROIZOLATOROW
W TEUMIK O CHARAKTERYSTYCE ZROZNICOWAN EJ, JAKKOLWIEK ,StABEJ”.

« UWAGA. WE WYSTAPIENIU NIE ZAMIESZCZONO WERYFIKACJI POWYZSZEGO MODELU W TEUMIENIE ,KRYTYCZNE”,
ORAZ ,, MOCNE”, ALE PRZEPROWADZONO JE. STANOWISKO DOTYCZACE FUNKCJONALNOSCI PROGRAMU W TYM
ZAKRESIE JEST IDENTYCZNE, JAK W ZAKRESIE PRZEDSTAWIONEGO TU TLtUMIENIA ,,StABEGO”.

e ANALIZA MODALNA (PIERWSZA CZESC WYSTAPIENIA) POZWOLIKA USTALIC TRZY FORMY DRGAN WtASNYCH.
\I>IVAJJEBDAI5AD‘§IOE\J/VIEI(F)ZZNI? FORMA JEST FORMA PIERWSZA, PRZY KTOREJ WSZYSTKIE MASY DOZNAJA DRGAN

« OBCIAZENIE DYNAMICZNE PODCZEPIONO DO MASY DOLNEJ. PRZYJETO ZROZNICOWANA CZESTOTLIWOSC
DZIAtANIA TEGO OBCIAZENIA, A JEJ STAN USTALONY DOBRANO IDENTYCZNY, Z CZESTOTLIWOSCIA PIERWSZEJ
FORMY DRGAN WtASNYCH.

ANALIZOWANO OBA POWYZEJ OPISANE SUBMODELE, W SWIETLE PRZYJETEGO OBCIAZENIA DYNAMICZNEGO,
A SZCZEGOtOWE, WYTYPOWANE WYNIKI PRZEDSTAWIONO NA POPRZEDNICH STRONACH.

TATECZNIE UZNANO, ZE PROGRAM ,,MIDAS GTS NX” ZAPEWNIA PEENA FUNKCJONALNOSC W ZAKRESIE
|1ZY DYNAMICZNEJ UKEADU MAS MOCOWANYCH DO WIBROIZOLATOROW SPREZYNOWYCH
ZONYCH W DOWOLNE TLtUMIENIE, OBCIAZONEGO DOWOLNA SItA HARMONICZNA.
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Dziekuje za uwage.
) Pawet Okroj

D 601 064 858
] biuro@wibro-projekt.com

@ www.wibro-projekt.com
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